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Sledovani efektivity provozu

Checkbot poskytuje detailni pFehled

o éinnosti a stavu vSech robotd - v redlném
Case, kdykoli a odkudkoli. Vzdaleny dohled
Setfi Cas, sniZuje provozni naklady
aumoziuje rychlejsi reakci na necekané
udalosti. Monitorovanim a analyzou aktudlnich
provoznich hodnot Ize pFedejit neplanovanym
odstavkam a ekonomickym ztratam.

O

Nastroj pro prediktivni udrzbu

Planovani servisnich prohlidek i automaticka
upozornéni na zakladé nasbiranych dat
ajejich analyzy pomahaji pfedchazet vypadkim
a ne¢ekanym néakladlim. V&asné odhaleni
potencialnich zavad pfedchazi havarijnim
opravam a souvisejicim nakladtm. Aplikace
poskytuje podrobny pfehled o provedenych

i pldanovanych servisnich kontrolach.

Vyroba pod kontrolou

Propracovany a pIné konfigurovatelny systém
notifikaci a alarm{ poskytuje okamzZity piehled
o aktualnim stavu vyroby. Operatofi jsou

ihned informovani pfi spinéni definovanych
podminek nebo v pfipadé zavaznych udalosti.
Kamerovy zaznam incidentu pomaha
identifikovat pfi¢inu, doporuc¢eny postup

pak usnadniuje rychlé vyfeseni situace.

Klicové funkce

JIn Evidence kontrolert
arobotl v rediném case, véetné
jejich umisténi na vyrobni lince.

JIn Dashboard pfizplsobitelny podle roli
a potieb jednotlivych uzivatell/tymd.
JIn Monitoring rekuperované energie.
Jdn Automatické zalohovani programii
i nastaveni béhem piného

provozu; kompletni zaloha Fidici
jednotky (CMOS.BIN).

Jdn Priibézné sledovani spotieby
elektfiny pro omezeni plytvani.

JIn Sledovani prace robotti pomoci
kamer pripojenych k aplikaci nebo NAS
serveru, véetné provoznich hodnot
(napf. teplota enkodéru, ménice,
kroutici moment, svarovaci data).

JIn Pfehled o vyrobenych produktech,
véetné vyrobnich a svafovacich
parametrd, je vyuzitelny i pro audit.

JIn Historie a grafy s dlouhodobym
pohledem na sledovana data
s moznosti filtrovani, seskupovani
a zobrazeni dle zvoleného obdobi.

Sprava soubord - ndhled podle typu,
porovnani verzi, identifikace zmén,
stahovani i nahravani JBI soubor(.

Remote pendant - zobrazeni
vzdalené plochy u modeld YRC.

Vizualizace stavu prevodovek,
baterii a ventilator(, véetné
sledovani jejich teplot.

Hodnoceni OEE (Overall Equipment
Effectiveness) poskytuje prehled

o vykonnosti vyrobni linky a odhaleni
nevyuzité robotické kapacity.

checkbot.com




Zalohovéni Sprava a administrace
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« UZivatelé a uZivatelska prava —
1 flexibilni nastaveni roli, rovni pfistupu
Zalohovani souboru a opravnéni pro jednotlivé uzivatele.

« Uzivatelska ptirucka pfimo v aplikaci,
obsahujici manual chybovych stavl
robota a postupy k jejich odstranéni.
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« Senzory, proménné, registry a signaly
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« Stav kontroler(, bé&zici joby a aktivni alarmy

« Uddlosti odstavek a jejich pficiny

« Svarovaci parametry z pfipojenych zatizeni
- Checkbot ve vyrobé
p Doosan Bobcat
Doosan Bobcat je
globalni vyrobce
Reference kompaktni stavebni
a zemédélské
techniky, v€etné
HYLINDAI /i VLSS
PUREM & Bohcat @utoneum TRANSYs Mubea naklada&{i, minirypadel
DY Eperspacher a teleskopickych
- - ) i manipulatord.

Y& tovotaBosHoku  TENNECO  AVANT @ Futaba LOREAL o . .
Podivejte se na video a zjistéte, jak
aplikaci pouzivaji ve vyrobé a jaké pfinosy
povazuji za nejvétsi.
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